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یکرررر  رک ر کررررن      ی  PIDی کننرررر  کنترررر  . 1
نحره  ی کرن  ریر .  نشر هرن    نرن م  ر کنن  کنت  
ی   کنن    ه ریر  نره ا ر رم کره   نررد     کنت  

عنهرن خطن گ فته   ریر  خطرن     قرتو    ه خ  ج   ر
رنتگ ر  آن  ر     ره  در ر  رر ی  ر  کنر  کره  ره آن 

.گهین کنن     ر ریب کنت  

  عمه ن ر م قکل کن کنن  کنت  ری ر ریب  یی .2
.نیسم هینه آی      مخطن آک هنر نس  نن م
  ری ن هررنف ثن عنهرن ه یستم   غیی نه ا  همچنی 

  آ     ر طلهیجهریر م مک ر ریبDC ه ه یک
فنکینتنجر ت یستمیکرکر ت ن   نر  ژ ری   لذر.نکنن 
.شه     ک  نن  هف آین رج ریحی   کنن  کنت  ر ریب

ننم نرنله دیکر نس  فرنکیر رتنرتنج ریستمری 
Fuzzy Gain Scheduling of PID Controllers

.ر مش  رین  

ر ریبر مقن  ش     یفقننهن49 ن یستمری .ر مآن قتو خطنش  ذک فنکی یستم    ی.3
  ه ه یک ه صن ر  نن ه تلب  همچنی .ر مش   نکیشبیه  نکیرین   تلب  نظ  ه   یستم.کن   یی  رکنن  کنت  
رلهرن خنتیجهچپمم  صهی  ش   سمعمد   یستم پس.ر مش  نهشته یک  کنت ل  رنکه  رکر ت ن   نآن  عم  ینفم

. ه   نقنن ر نن ب  گی  قتورنتگ رل ،ر ریب غیی را ر م مم صهی   ه   نقنن ر

رین    نکی ش   PID یستم فنکی 


